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P α β Décalage selon le
bon caractère

X X X Ce qu’on aimerait obtenir

P[0 . . . i − 1]

P = agagc

0 1 2 3 4i
plus long bord
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P α β Décalage selon le
bon caractère

X X X Ce qu’on aimerait obtenir0 i

d
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1 2 3 4i
plus long bord
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P α β Décalage selon le
bon caractère

X X X Ce qu’on aimerait obtenir0 i

d
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Avec cet algorithme, on effectue au plus 2× |T | − 1 comparaisons


